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SD04 — Enkodér DUCATION

1. Teoreticky zaklad

Pri regulacii otaéok jednosmernych motorov je potrebné poznat skutoéné otacky motora.
Meranie otacok je mozné vykonat napriklad pomocou takzvaného optického rotacného enkodéra.
Enkodér je elektromechanické zariadenie. Mechanickou castou je kotuéspriahnuty s hriadefom
motora (pripadne s nejakym kolesom prevodovky). Koti¢ md po obvodedrazky, ktoré su
presvecované najcastejSie pomocou LED. Drazky po obvode kotuca striedavo zakryvaju svietiacu LED.
Prerusovany svit LED je na opacnej strane kotuca snimany napriklad fototranzistorom. Pocet drazok
na obvode kotuca urcuje vystupnu charakteristiku optického enkodéra, ktorou je pocet impulzov na
jednu otacku.

2. EnkoderSD04

SenzorSD04 je strbinovy optoclen OPB610 umiestneny na ploSnom spoji s rozmermi 14,6 x
6,4mm. Sirka $trbiny optoclena je Smm. SD04 je konstrukéne prispdsobeny pre pouZitie v zostave
inkrementdlneho enkodéra v prevodovkach kovového konstrukéného systému Eitech. Napdjanie,
a logicky vystup SD0O4 je vyvedené na trojzilovom kdbli s nakrimpovanym konektorom NSL25-3.
Logicky vystup SD0O4 je 1 ak je Strbina volnd, a 0 ak je v Strbine cudzi predmet. Zostava enkodéra je
doplnend o kddovacie koliesko.
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Obrdzok 1: EnkoderSD04

Technické parametre senzora SD04 su v nasledujucej tabulke:

Parameter Hodnota Jednotka
Napdjacie napatie 5 Vv
Odber <15 mA
Meraci rozsah 0-1 -
Pracovnd teplota -20 do 85 °C
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